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HAWKEYE 2000 SERIES ‘;=‘rrb

The Hawkeye 2000 Series € uma linha profissional de equipamentos

projetados para atender as aplicagées de andlises maisrigorosas!

A série Hawkeye 2000 é uma gama altamente especializada de equipamentos de pesquisa
que podem ser instalados em uma ampla variedade de veiculos devido aos seus requisitos
limitados de espaco e energia. O design modular do sistema permite facil configuracdo de
vdarios sensores para atender ou exceder as especificagdes mais rigorosas.

A coleta precisa de informagdes de distdncia, tempo e espago € garantida no Hawkeye por
meio do uso do nosso desenvolvimento inovador, o Heartbeat. O mddulo Heartbeat e o
software de suporte sincronizam com precis@o cada sensor no sistema, alinhados com
varias entradas de um Instrumento de Medi¢cdo de Disténcia (DMI), DGPS e sistemas
inerciais.

Isso permite atualizagdes continuas de seu equipamento. Basta escolher os mddulos
necessdrios e eles podem ser adicionados no momento da instalagdo inicial ou em uma
data posterior mais conveniente.

Nosso programa avangado de pesquisa e desenvolvimento garante que fornegamos a
nossos clientes os melhores equipamentos, utilizando as pesquisas e tecnologias mais
recentes, apoiadas pela experiente equipe de suporte da ARRB Systems.

Nosso programa avangado de pesquisa e desenvolvimento garante que oferecemos aos
nossos clientes os melhores produtos, utilizando as mais recentes pesquisas e tecnologias,

apoiadas pela experiente equipe de suporte da ARRB Systems.

SYSTEMS
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VEICULO DEESTUDOS HAWKEYE

Os pacotes Hawkeye 2000 sdo instalados em um Veiculo de Estudos de Rede dedicado, permitindo coleta de
dados segura e eficiente de vdarios par@metros da rede. Uma vez que seus requisitos sejam estabelecidos,
basta personalizar os pacotes Hawkeye 2000 para atender a suas necessidades. Caso seus requisitos
evoluam futuramente, vocé pode simplesmente atualizar seu Hawkeye existente, adicionando novos
modulos. Com novas tecnologias sendo integradas com frequéncia, a ARRB Systems sempre terd a solugdo
que voceé precisa para atender aos requisitos de dados de rede rodovidria.

Aplicagdes:

« Pesquisas de coleta de ativos e estradas em nivel de rede e projeto
» Pesquisas de monitoramento de pavimentos de rotina

« Inventdrio de acostamento e gerenciamento de ativos

» Pesquisas de mapeamento e geometria de estradas

- Controle de qualidade do contratado

* Avaliagéo de seguranga rodovidria

« Refletividade de marcagdodelinha

*Inspegdes de pista de aeroporto
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Caracteristicas

+ O moédulo Heartbeat fornece um sistema totalmente integrado com dados comuns e
referéncia de controle de pesquisa

- Permite coleta de dados segura e eficiente para pesquisas urbanas e rurais

- O tempo de pesquisa é reduzido ao coletar todos os dados de condi¢do e imagens em
uma Unica passagem

« Usa interfaces e protocolos padréo para aproveitar dispositivos futuros e proteger seu
investimento

« Instalagdo disponivel em uma ampla gama de veiculos

« Disponivel com um ou dois consoles de operador
Conformidade comasnormas

+ ASTME950: Longitudinal profile

* AASHTO PP37: Pavementroughness

+ ASTMEI845: Pavement macrotexture
+1SO13473:Mean
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H2000DETECCAO AUTOMATICA DEFISSURAS

O sistema H2000 Automatic Crack Detection (ACD) permite a deteccéo automéatica de rachaduras e
outras caracteristicas da superficie da estrada. O sistema ACD & composto por duas unidades de laser

3D de alto desempenho que sdo instaladas na parte traseira do veiculo de pesquisa, verticalmente

acimado pavimento.

A unidade projeta uma linha de laser no pavimento e a imagem é capturada pela cdmera, permitindo
que ela mecga o perfil transversal do pavimento com uma resolugdo de altura de 0,5 mm. O ACD é
totalmente integrado & plataforma Hawkeye, o que significa que as saidas sdo alinhadas

precisamente, tanto linear quanto espacialmente, com as medi¢gdes de outros sensores.

Também temos a capacidade de analisar os ‘'mapas de rachaduras” usando nosso proprio software. A
flexibilidade do software Hawkeye permite relatar o tipo, a gravidade e a extenséo da rachadura, de

uma maneira que atenda as necessidades especificas do usudrio.
Aplicagoes:

« Avaliagdo de condigdes de pavimentos em nivel de rede
 Avaliagdes de qualidade precisas para contratados
 Pesquisas de monitoramento de pavimentos de rotina

+ Validagdo de contrato
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Caracteristicas:

« Profundidade do sulco medida em 4 m de largura comresolugdo transversalde Tmm
« Sulcos medidos de acordo com a metodologia encontrada na ASTME1703

* Operacgdo diurna e noturna, ndo afetada por sombras

* Baixo consumo de energia

« Algoritmos de compressdo de dados para minimizar o armazenamento

*Leve e d provaddgua

» As medigdes sdo possiveis em todas as superficies seladas

» Os dados sdo vinculados ¢ cadeia e s coordenadas de GPS

» Operacionalem velocidades de rodovia para reduzir o tempo e os custos de pesquisa
Resultados:

« Relatérios de rachaduras personalizadas
*Sulcos

*Marcagdo defaixa

- Desfiamento

- Defeitos no pavimento (buracos, meio-fio e borda)

BEIRIBLE LASER RATGATION
AT EPOSUNE 70 DEAM
CLAKE 36 LABER FRODUGCT

LASER
AFERTURE
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PERFILADORLASERDIGITALH2000

O Perfilador Laser Digital H2000 (DLP) pode ser configurado com uma variedade de sensores para
permitir a coleta de dados de condigdes de estradas, incluindo: indice Internacional de Rugosidade
(IR1), Numero de Percurso (RN), Profundidade de Sulco, Profundidade Média de Perfil (MPD),
Profundidade de Textura Medida pelo Sensor (SMTD) e outros par@metros

O perfilador & configur@vel de um dnico sistema de medigdo a laser para um sistema de 17 lasers,
garantindo que seus requisitos especificos possam ser atendidos. Usado em conjunto com o Hawkeye

Processing Toolkit, & possivel gerar tabelas, graficos, relatorios e exportar seus dados coletados.
Aplicagdes:

« Pesquisas em nivel de rede com resultados de padrdo internacional
« Avaliagdes de qualidade precisas para contratados
» Pesquisas delinhade base e Dilapidag¢do

+ Validagdo de contrato
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Caracteristicas:

- Atualizével para permitir a adicéo de mais lasers

« Design de feixe de aluminio robusto

- Operacionalem velocidades de rodovia para reduzir o tempo e os custos de pesquisa
+ Osresultados sdo independentes do tipo de veiculo

* Medigbes possiveis em todas as superficies seladas

« Os dados sdo vinculados d cadeia e ds coordenadas de GPS

Resultados:

+ ASTM E9Q50: Perfil longitudinal

« AASHTO PP37:Rugosidade do pavimento

« ASTM E1845: Macrotextura do pavimento
+1SO13473: Profundidade média do perfil (MPD)
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SISTEMA DEIMAGEMDIGITALH2000

O Sistema de Imagem Digital Asset View (DIS) H2000 é capaz de identificar e localizar visualmente
caracteristicas de acostamento. O sistema possui quadros de video coloridos de alta definigdo (HD)
para garantir um registro digital continuo da rodovia. As cdmeras de video calibradas registram com
precis@o imagens digitais de ativos de acostamento em relagdo a outros pardmetros, como disténcia
e GPS.

Lentes motorizadas permitem o ajuste em tempo real da iris para imagens de alta qualidade, com
controles manuais de zoom e foco. Lentes de amplo campo de viséo também estdo disponiveis comiris
fixa e controles automaticos de exposigdo. Até oito cdmeras podem ser suportadas, cada uma em um
gabinete d prova d'dgua e todas controladas pelainterface comum do Hawkeye.

Aplicagdes:

«Identificagdo visual de caracteristicas e ativos de acostamento
+ Avaliagdo de condigdes de acostamento de direito de passagem
* Localizagdo de ativos para aplicagdes GIS

« Avaliagdo de seguranga rodovidria
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Caracteristicas:

- Fornece imagens digitais continuas de alta resolugdo e coloridas

* Suporta até oitocdmeras

« Usaarquivos de armazenamento .AVI

» Os dados sdo vinculados & cadeia e s coordenadas GPS

» Operacionalem velocidades de rodovia para reduzir o tempo e os custos de pesquisa

» Asimagens podem ser usadas para medir, georreferenciar e anotar pontos deinteresse
Conformidade com as normas:

- Imagens digitais (até 3 cdmeras costuradas)

« Localizagéo/distancia GPS
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GEOMETRIAH2000 GIPSI-TRAC

¥R

O GIPSI-Trac 2 € o mddulo de geometria GNSS + INS (Global Navigation Satellite Systems + Inertial

Navigation System) de Gltima geragdo, usando sensores de estimativa e antenas GNSS duplas.

Este sistema combinado fornece uma taxa de atualizagcdo muito maior e suporta mais sistemas de

satélite do que as solucées GNSS de mercado, incluindo SBAS e Omnistar. Ele ostenta saidas GNSS/INS

fundidas em tempo realem todas as condi¢gdes de levantamento, incluindo periodos de interrupgdo do

GNSS.

O sistema registra e combina dados inerciais de um giroscopio de 3 eixos, acelerédmetro de 3 eixos e um

sensor de disténcia com informagdes posicionais GNSS duplas. A estimativa embutida permite que

dados de posigéo sejam registrados em tdneis, sob pontes e locais com pouca ou nenhuma cobertura

GNSS.
Aplicagdes:
* Geometria e medigdo de estradas

*Mapeamento
« Conformidade com especificagbdes de pavimentagdo
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Caracteristicas:

» Usaumreceptor GNSS integrado e sensores inerciais de estimativa

+ Saida de dados fundidos de 200 Hz

« Precis@o tipicade mapeamentodel2m

« Exporta para CSV e shapefiles de ponto ou polilinha

» Operacionalem velocidades de rodovia para reduzir o tempo e os custos de pesquisa
« Métodos de projecdo GPS totalmente personalizGveis (Lat, Long, Leste, Norte e uma variedade de
datums)

« Suporta Mercator UniversoI/Trqnsversol,

* Operaemtodos oslocais:

- Dentrodetineis

- Sob pontes

- Regides altamente vegetadas ou montanhosas
Saida:

*«Grau

 Declive transversal

- Curvatura horizontal e vertical

« Posicdo GNSS corrigidainercialmente

« Distdncia
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REFLETIVIDADE DE LINHA MOVELH2000

O pacote de retrorrefletividade de linha mével Hawkeye 2000 € um dispositivo de velocidade de trafego
para medir a refletividade de marcagéo de linha de estrada. O LTL-M foi integrado & plataforma
Hawkeye para permitir a coleta simultdnea de refletividade de linha como parte de pesquisas gerais de
rede. Isso inclui a medicd&o da visibilidade noturna de marcagdes de estrada brancas e amarelas em
condi¢bes de estrada seca e molhada. Ele mede simultaneamente o contraste da luz do dia.

O LTL-M é um instrumento robusto, confiGvel e avangado desenvolvido especificamente para pesquisa
derede. Ele usa a mais recente tecnologia de cmera e iluminagdo, resultando em coleta de dados de
alta precis@o, independente da geometria da estrada e do rastreamento de veiculos.

Aplicagdes:

« Refletividade de marcagdo de linha
+ Refletividade de pino de estrada
*Mapeamento de marcagdo delinha
- Garantia de qualidade
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Caracteristicas:

« Medi¢do continua em velocidades de rodovia

*Mede erelata linhas duplas

- Compensagdo de luz solar para medi¢do de contraste de luzdo dia
« Intervalo de relatério definido pelo usudrio

« Os dados sdo vinculados d cadeia e ds coordenadas de GPS
Saidas:

- Retrorrefletividade (RI)

« Tipo de marcacdo (sélido, segmentado)

«NUmero de pinos de estrada

« Largurada faixa

« Contraste de luz do dia Conformidade com os padrées
« ASTME1710: Medigdo de pavimento retrorrefletivo
*EN1436: Desempenho de marcagdo de estrada
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O software Hawkeye Onlooker Live € uma interface de controle de aquisi¢do interativa e em tempo real

que é capaz de controlar simultaneamente todas as entradas de qualquer sistema Hawkeye, a partir de

um Unico aplicativo de software.

O software roda em um computador dedicado no veiculo ou em um sistema baseado em laptop, com

um layout totalmente personalizavel. A interface de controle de rede permite relatérios de resultados

em tempo real e a capacidade de adicionar progressivamente novos modulos Hawkeye, sem a

necessidade de software adicional.
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Caracteristicas:

« Interface grdafica do usudrio do Windows em tempo real para gerenciamento de vdrios sistemas de
computador

- Layouts de tela personalizdveis para atender aos requisitos individuais do operador

- Suporte a varios idiomas:inglés, chinés, espanhol, drabe e russo

- Ferramentas de navegacgdo de pesquisa, como bussola, pontos de referéncia de localizagdo, mapas e
registro de eventos

 Fala gerada por computador para avisos do sistema e outros itens que exigem atencdo

« Suporta uma variedade de formatos de referéncia de estrada

Capacidade:

« Exibicdo digital de:
- perfilometria,
-imagens de video,
- velocidade e distdncia

- geometria

« Exibi¢gbo grdficade:

- mapasde GPS

- mapeamento de geometriainercial

- informacdes de perfil de estrada

- ferramenta de notas de pesquisa definida pelo usudrio

= = 1||_ . .{:
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HAWKEYEPROCESSING TOOLKIT

A interface fécil de usar do Hawkeye Processing Toolkit apresenta um visualizador de imagens

integrado e um banco de dados centralizado pararevisar todos os pardmetros de pesquisa coletados.

O software pode ser usado pararevisar e classificar quadros de video individuais em relagdo & cadeia e

ao GPS, salvarimagens em arquivo e aumentar o zoom para inspecionar dreas de interesse.

Vdrias imagens podem ser avaliadas simultaneamente e a estrada pode ser "conduzida” a uma taxa

selecionada pelo operador.
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Recursos:

« Capacidade de andlise e relatérios extensivos
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- Interface de mapeamento avangada que suporta mapas de fundo do Google

» Bancos de dados centralizados para permitir que varios usudrios processem e visualizem os mesmos

dados de pesquisa simultaneamente

- Suporte a varios idiomas:inglés, chinés, espanhol, drabe e russo

- Suporte a sistemas de medicdo métricos e imperiais

«Inicializagdo do Windows permitindo referéncia cruzada de dados entre aplicativos

- Faixas eldsticas em lote e pontos de referéncia editdveis

« Filtro de pesquisa

 Exportagdo para a maioria dos aplicativos PMS e GIS

« Processamento e exportagéo em lote

« Exportagdo de dados para os formatos CSV, PDF, MS Word, MS Excel, RTF, KML e SHP

- Compativel com Windows (32 e 64 bits)

Capacidade:

« Cdlculode:

- Indice Internacional de Rugosidade (IRI)

- Macrotextura MPD e SMTD

-indice deRut

- Falhas

- Perfillongitudinal

- Geometria

« Medicdo de darea/comprimento/altura da
imagem

« Edigdo, zoom e redimensionamento de imagem

« Localizagdo de ativos

+ Andlise de perfilometria

« Mapeamento gréfico inercial /GPS

«Importagdes de shapefile

« Formuldrios de classificagdo configurdveis pelo
usudrio

 Exporta¢gdo HDM-4 avangada

- Ferramenta de notas de pesquisa definida pelo

usudrio




Automated Road Rehabilitation Business Systems Pty. Ltd. Trading as ARRB Systems
25 Kingsley Close, Rowville VIC 3178 AUSTRALIA | info@arrbsystems.com | +613 8595 6000
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